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(§) Mecanisme de commande d'un disjoncteur eJectrique. 



(57) Le mecanisme (10) d'un disjoncteur miniature comporte un indicateur (50) bistable mont§ k rotation 
fibre sur I'axe (42) de la manette (18) entre une position active et une position inactive. L'indicateur (50) 
comprend un premier bras (52) de signalisation equipe d'un voyant (54) f et un deuxieme bras (54) de 
commande deplacable entre deux butees (58,60) de fin de course, et ayant un redan (55) cooperant avec 
le nez (56) du porte contact pour verrouilier l'indicateur (50) dans la position inactive iorsque la manette 
(18) est actionnee de la position F de fenmeture vers la position O d'ouverture en cas de soudage des 
contacts (14,16). 
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^invention est relative k un mecanisme de 
commande pour disjoncteur electrique k boltier iso- 
lant renfermant une paire de contacts fixe et mobile, 
I edit contact mobile etant porte par un bras de contact 
actionn6 par le mecanisme, lequel comporte une 
manette montee a. pivotement sur un axe et deplaga- 
bie dans un orifice du boltier entre deux positions 
extremes F de ferrrteture et O d'ouverture, une blel- 
lette de transmission accoupiee k la manette pour for- 
mer une genouillere, une liaison mecanique brisable 
entre la biellette et un ievier support du bras de 
contact, un Ievier de declenchement pour verrouiJIer 
et deVerrouiller la liaison mecanique, et un indicateur 
mecanique de I'etat du disjoncteur ayant un voyant 
susceptible d'occuper une position active visible de 
I'exterieur dans la position O d'ouverture de ia 
manette. 

Un tel mecanisme est decrit dans la demande de 
brevet francais n° 8.909.475 et le document EP 
342133, comprenant un dispositif indicateur de sou- 
dure des contacts, et de signaiisation apparente de 
I'ouverture du disjoncteur. Le voyant est fixe directe- 
ment sur la p6ripherie de i'embase de la manette, et 
se depiace en continu avec cette derniere. Le posi- 
tionnement du voyant est neanmolns tributaire de 
I'effort d'essai exerc6 sur la manette en cas de sou- 
dage des contacts. En fonction de reiasticite des 
organes du mecanisme, un action nement force de la 
manette peut rendre visible une portion du voyant, 
entratnant des risques d'erreurs sur I'etat r6el des 
contacts du disjoncteur. 

L'objet de I'invention consiste a perfectlouner la 
fiabilite d'un indicateur mecanique de I'etat d'un dis- 
joncteur en te rendant insensible a ('effort d'essai 
exerce sur (a manette. 

Le mecanisme selon I'invention est caracterise 
en ce que ('indicateur comporte un Ievier bistable 
monte k rotation libre sur i'axe de la manette, et coo- 
perant avec un nez du Ievier support destine a 
verrouiller le voyant et a le rendre invisible dans une 
position inactive stable, iorsque la manette est action- 
nee depuis la position F de fermeture vers la position 
O d'ouverture en cas de soudage des contacts. 

L'agencement bistable de I'indicateur permet de 
reconnaltre en toute securite I'etat ouvert ou ferme 
des contacts. Le voyant est exclusivement visible en 
position active, correspondant k la position d'ouver- 
ture de la manette apres separation des contacts. Le 
voyant est invisible en position inactive Iorsque les 
contacts sont fermes normalement ou par soudure 
accidentelle. Le voyant est insensible a I'effbrt d'essai 
exerce sur ia manette, etant donne sa cooperation 
avec le Ievier support du bras de contact 

Le passage de la position inactive vers la position 
active de I'indicateur bistable s'effectue apres libera- 
tion du nez au moyen d'un ressort de rappel, sollici- 
tant simultanement la manette vers la position 0 
d'ouverture. 



Le Ievier de I'indicateur comporte un premier bras 
de signaiisation sur lequel est agenc6 le voyant, et un 
deuxieme bras de commande coo perant avec le nez, 
les deux bras etant dgcafes angulairement I'un de 
5 ('autre par un angle predetermine, centra sur I'axe de 
la manette. 

Le rappel de I'indicateur vers la position inactive 
s'effectue au moyen de Taction de ia manette sur le 
premier bras. 

10 Selon un developpement de I'invention, le meca- 
nisme est 6quip6 d'un dispositif mecanique de bio- 
cage de la manette dans une position S intermediaire 
en cas de soudage des contacts. II en resulte une 
fonction de sectionnement k coupures pleinement 

15 apparente, et a indicateur de position des contacts. 

D'autres avantages et caracteristiques ressorti- 
ront plus dairement de ia description qui va suivre 
d'un mode realisation de i'invention donne k titre 
d'exemple non limitatif, et represents aux dessins 

20 annexe, dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue schematique du meca- 
nisme equipe de I'indicateur selon ('invention, le 
disjoncteur etant represents en position ferme- 
soude des contacts; 

25 - les figures 2 a. 4 sont des vues partielles k 
echelles agrandies de Ia figure 1, montrant I'indi- 
cateur respectivement en position de fermeture, 
en position ferm6-soud6, et en position d'ouver- 
ture du mecanisme; 

30 - les figures 5 & 7 sont des vues identiques des 
figures 2k 4 d'une variante de realisation. 

- les figures 8 et 9 montrent deux vues de ia 
manette d'une autre variante d'indicateur repre- 
sente en position d'ouverture et en position 

35 soude. 

- la figure 1 0 est une vue ldentique a la figure 1 , 
le mecanisme etant equipe d'un dispositif de blo- 
cage de la manette en cas de soudage des 
contacts. 

40 En reference k la figure 1, le mecanisme 10 est 
toge dans le boltier 12 isolant du disjoncteur, et est 
destine k actionner un bras de contact mobile 13 
ayant une piece de contact 14 cooperant avec un 
contact fixe 16. Le mecanisme 10 comporte une 

45 manette 1 8 pivotante accoupiee k une biellette 20 de 
transmission pour former une genouillere 22, et une 
platine 24 montee a rotation limitee sur un pivot 26 
entre une position de fermeture et une position 
d'ouverture des contacts 14, 16. Sur le pivot 26 est 

60 enfiie un Ievier support 28 isolant du bras ce contact 
13. Une liaison mecanique 30 k bieile brisable est for- 
m6e par une deuxieme genouillere ayant un crochet 
d'accrochage 32 monte k pivotement sur un axe 34de 
la platine 24 en etant articuie k la biellette 20 de trans- 

55 mission. 

Un Ievier de declenchement 36 est monte sur un 
axe 38 de la platine 24 et coopere avec le bee de rete- 
nue du crochet d'accrochage 32 pour assurer le 
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verrouillage et le deverrouillage de la liaison m6cani- 
que 30. 

La manette 1 8 fait saillie d'un orifice 40 du bottier 
12 et est montee & pivotement sur un axe 42 entre 
deux positions extremes F et 0 correspondant respec- 
tivement & ia fermeture et £ I'ouverture des contacts 
14,16. 

Selon Pinvention, le mecanisme 10 est dote c'un 
indicateur 50 mecanique forme par un levier bistable 
(fig. 1 & 4) monte & rotation libre sur I'axe 42 de la 
manette 18. Un ressort de rappel (non represent^) 
sollicite rindicateur 50 dans le sens inverse des aiguil- 
les d'une montre correspondant au sens d'ouverture 
de la manette 18. L'indicateur50 comporte un premier 
bras 52 de signaiisation dont la face laterals porte un 
voyant 54 colore et une deuxieme bras 54 de 
commande 6quip6 d'un redan 55 susceptible de coo- 
p6rer avec un nez 56 du levier support 28. Les pre- 
mier et deuxieme bras 52,54 sont d£cal&s 
angulairemert Tun de I'autre par un angle aigu centre 
sur Paxe 42 de la manette 18. Les deux flancs oppo- 
ses du deuxieme bras 54 viennent en engagement 
avec une paire de butees de fin de course 58,60, soli- 
daire du bottier 12 pour delimiter la course angulaire 
de rindicateur 50. 

Lefonctionnementdu m6canisme 10 k indicateur 
50 mecanique selon les figures 1 & 4 est le suivant : 

Dans la position de fermeture des contacts 14,16 
(fig. 2), ia manette 18 se trouve dans la position F sta- 
ble de droite, et son bossage 62 prend appui sur le 
premier bras 52 sodicitant le deuxieme bras 54 de 
commande montre la premiere but&e 58. 

L' indicateur 50 se trouve dans une premiere posi- 
tion inactive stable, dans laquelle le voyant 54 du pre- 
mier bras 52 reste invisible depuis I'exterieur. 

En cas de soudage des contacts 14,16 (fig. 1 et 
3), le bras de contact 13 et son levier support 28 res- 
tent fixes, et le nez 56 bloque !e redan 55 du premier 
bras 54 pour maintenir rindicateur 50 dans la pre- 
miere position stable, lorsque I'opgrateur tente 
d'actlonner la manette 18 vers la position d'ouverture. 
Le voyant 54 reste invisible lorsque la manette 18 se 
trouve entre la position S intermediate, etla position 
O d'ouverture. 

En cas de non-soudage des contacts 14,16 suite 
& une ouverture manueile ou un declenchement auto- 
matique du mecanisme 10, la manette 18 estdgpla- 
c6e vers la position 0 de gauche, et le nez 56 du levier 
support 28 n'interf&re plus avec le redan 55 du pre- 
mier bras 54. L'absence de blocage du nez 56 sur le 
deuxieme bras 54 et du bossage 62 de la manette 18 
sur le premier bras 52 autorise (e pivotement dans le 
sens inverse des aiguilles d'une montre de rindica- 
teur 50 vers la deuxieme position active stable (fig. 4) 
sous Taction du ressort de rappel. Le deuxieme bras 
54 est en appui contre la deuxieme but§e 60, et 
('apparition du voyant 54 hors de ('orifice 40, signale 
Touverture effective des contacts 14,16. 



La refermeture du disjoncteur s'opere par depla- 
cement de la manette 18 a partir de la position 0 vers 
la position F. Au cours de cette operation de pivote- 
ment, le bossage 62 de la manette 18 pousse le pre- 

5 mier bras 52 dans le sens des aiguilles d'une montre, 
et ramene automatiquement rindicateur 50 vers la 
premiere position stable £ rencontre de la force de 
rappel du ressort 

On remarque que le voyant 54 peut occuper deux 

10 positions stables, dont I'une correspondant & I'etat 
visible indique la separation des contacts 14,16, et 
dont I'autre correspondant & I'etat invisible, signale la 
fermeture normale ou soud£e des contacts 14,1 6. La 
fonction de visualisation est r6aHs£e par une piece 

15 distincte de la manette 18. De par sa cooperation 
avec le nez 56 du levier support 28, rindicateur 50 bis- 
table est insensible a {'effort d'essai exerce sur la 
manette 18. L'lndicateur 50 restera dans la premiere 
position inactive si la manette 18 est forc£e vers Ia 

20 position O d'ouverture en cas de soudage des 
contacts. 

La variante de l'lndicateur 150 illustr£e aux figu- 
res 5 & 7 utilise un ressort 66 additionnel d'entratne- 
ment agence entre le nez 56 du levier support 28 et 

25 le deuxieme bras 1 54. Le ressort 66 est conforms en 
epingle a torsion positionn£e sur un plot 68 du bottler 
12.Les extr£mites du ressort 66 peuvent se d6placer 
dans des ouvertures 70,72 oblongues m&nag£es res- 
pectivement dans le deuxieme bras 154, et la nez 56. 

30 Le redan 55 est supprime, et le reste du mecanisme 
est identique & celui des figures 1 a 4. 

Le fbnctionnement de l'lndicateur 1 50 des figures 
5 & 7 est similaire a ceiui decrit prec^demment, avec 
la difference que le ressort 66 joue le rfile d'amplifica- 

35 teur de course, particulierement recommande dans 
un disjoncteur unipoiaire et neutre, dans lequel les 
deux bras de contact de phase et de neutre sont ieg6- 
rement decays angulairement 

Sur les figures 8 et 9, les butdes de fin de course 

40 58,60 sont supprimSes sur le bottier 12. L'indicateur 
250 comporte un premier bras 252 de signaiisation, 
dont le voyant 54 est conform^ en secteur circulate 
ayant un diametre voisin de celui de I'embase 80 de 
la manette 18. Le diametre du deuxieme bras 254 a 

45 redan 255 de commande est superieur & celui du pre- 
mier bras 252. 

En position O d'ouverture de ia manette 18 et en 
cas de non soudage des montants 14,1 6 (figure 8), le 
voyant 54 est visible dans la deuxieme position 

so active, et le premier bras 252 est sollicite en but6e 
contre le bossage 62 de I'embase 80 par le ressort de 
rappel 62 de la manette 18. 

En cas de soudage des contacts (figure 9), ie 
voyant 54 reste invisible en etant bloque dans la pre- 
ss miere position inactive par Taction du nez 56 sur le 
redan 255, m§me lorsque la manette 18 estforc6e 
vers la position O d'ouverture. Le deuxieme bras 254 
se trouve en appui contre une butee 86 de I'embase 
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80. 

En reference a la figure 10, !e mecanisme 10 est 
equipe d'un dispositif de blocage de la manette 18 en 
cas de soudage des contacts 14, 16. Le crochet 
d'accrochage 32 est equipe d'une protuberance 144 5 
venant en engagement contre une butee solidaire du 
boitier 12 dans l'etatferme-soude des contacts 14,16, 
pour stopperla manette 1 8 dans une position interme- 
diaire S predeterminee, situee entre les positions 
extremes F et O. Le depassement de point moit de la 10 
genoufllere 22 rend stable ladite position interme- 
diaire S de la manette 18. Le voyant 54 reste invisible 
dans cette position. Le blocage de la manette 1 8 dans 
la position S est opere par {'engagement de la protu- 
berance 144 contre la butee du boitier 12, lequel 15 
encaisse I'effort exerce sur la manette 18 en cas 
d'actionnement force. 



Revendications 20 



1. Mecanisme de commande pour disjoncteur elec- 
trique a bottier (12) isolant renfermant une paire 
de contacts fixe(16)et mobile (14), ledit contact 
mobile etant porte par un bras de contact (13) 25 
action ne par le mecanisme (10), lequel comporte 

une manette (18) montee a plvotementsurun axe 
(42) et deplacable dans un orifice (40) du boitier 
(12) entre deux positions extremes F de ferme- 
ture et 0 d'ouverture, une bleilette (20) de trans- 30 
mission accouplee a la manette(18) pour former 
une genouillere(22), une liaison mecanique (30) 
brisable entre la bieilette (20) et un levier support 
(28) du bras de contact (13), un levier de declen- 
chement (36) pour verrouiiier et deverrouiller la 35 
liaison mecanique (30), et un indicateur 
(50,150,250) mecanique de I'etatdu disjoncteur 
ayant un voyant (54) susceptible d'occuper une 
position active visible de I'exterieur dans la posi- 
tion 0 d'ouverture de la manette (18), caracterise 40 
en ce que I'indicateur (50,150,250) comporte un 
levier bistable monte a rotation libre sur I'axe (42) 
de la manette (1 8), et cooperant avec un nez (56) 
du levier support (28) destine a verrouiiier le 
voyant (54) et a le rendre invisible dans une posi- 45 
tion inactive stable, iorsque ia manette (18) est 
actionnee depuis la position F de fermeture vers 
la position O d'ouverture en cas de soudage des 
contacts (14.16). 

so 

2. Mecanisme de commande selon ia revendication 
1 , caracterise en ce que le passage de ia position 
inactive vers la position active de I'indicateur 
(50,150,250) bistable s'effectue apres liberation 

du nez (56) au moyen d'un ressort de rappel 82, 55 
sollicitant simultanement la manette (18) vers la 
position 0 d'ouverture. 



3. Mecanisme de commande selon la revendication 
1 ou 2, caracterise en ce que le levier de I'indica- 
teur 50,150 comporte un premier bras (52,252) 
de signalisation sur lequel est agence le voyant 
(54), et un deuxieme bras (54,154,54) de 
commande cooperant avec le nez (56), lesdits 
premier et deuxieme bras etant decales angulai- 
rement i'un de ('autre par un angle predetermine, 
centre sur I'axe (42) de la manette (18). 

4. Mecanisme de commande selon la revendication 
3, caracterise en ce que la manette (18) est dotee 
d'un bossage (62) destine a agir sur le premier 
bras (52) dans le sens de ia fermeture, pour rame- 
ner I'indicateur (50,150, 250) vers la position 
inactive. 

5. M6canisme de commande selon la revendication 
3 ou 4, caracterise en ce que le deuxieme bras 
(54,154,254) de commande est deplacable entre 
deux butees de fin de course (58,60,62,86) dell- 
mitant la course angulaire de I'indicateur 
(50,150). 

6. Mecanisme de commande selon Tune des reven- 
dications 3 a 5, caracterise en ce que le deuxieme 
bras (54,254 de I'indicateur (50,250)est equipe 
d'un redan(55,255)venant en butee contre le nez 
(56) en cas de soudage des contacts (14,16). 

7. Mecanisme de commande selon I'une des reven- 
dications 3 a 5, caracterise en ce qu'un ressort 
(66) additionnel d'entratnement est intercale 
entre le nez (56) et le deuxieme bras (154) de 
Tindicateur(150), pour jouer un role d'amplifica- 
teur de course angulaire. 

8. Mecanisme de commande selon la revendication 
7, caracterise en ce que le ressort (66) est 
conforme en epingle a torsion positionnee sur un 
plot (68) fixe, et ayant ses deux extremites logees 
dans des ouvertures (70,72) obiongues mena- 
gees respectivement dans ie deuxieme bras 
(154)etle nez (56). 

9. Mecanisme de commande selon i'une des reven- 
dications 1 a 8, caracterise en ce que le meca- 
nisme 10 est equip6 d'un dispositif de blocage 
positif de la manette 18 dans une position S inter- 
mediate en cas de soudage des contacts 14,16, 
ladite position S etant stable apres depassement 
du point de mort de la genouiilere 22. 
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